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Abstract of DE1 9623021 

The table (1) has a base frame with at least one linearly moving slide and, on this, a linearly guided 
support table to which the linear sliding drive apparatus is connected. The drive apparatus has a first 
drive which includes a geared motor (6) and pinion (7) and which works upon the transmission device. 
The transmission device comprises a drive chain (10), and followers (12,13) and causes the linear 
displacement of the slide (3). The slide moves through its path against the base on its guided table (4) 
driven by two transmission chains (20,21), a second drive motor (17) and threaded spindle. 
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ausgebildet warden, daS waMweise entweder der Aufnah 

J®**?* ^"ler Aufnahmetisch separat auf dem 

l^i^?st«ZT'"*'"^~ J"- •''^^^ aus seiner 

Grundstellung gegenuber dem Grundrahmen gefQhrt wird 

S^mT^/*"?**^*"'^?'"' *"* AntriebsvoSngTri 
einem ersten Teilantrieb auf ein die linear. \/i>».^sll. 
alleine des aosfahrbaren Sd^^^^ £^Zn^^. 
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feaen die Basis betriebenes. auf den^nZ 
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Beschreibung 



Die Erfmdung betrifft einen Teleskoptisch mit einem 
Grundrahmen. mindestens einem linear ausfahrbaren 
Schlitten und einem auf diesem linear gefiihrten Auf- 
nahmetisch und mit einer die linearen Verschiebungen 
bewirkenden Antriebsvorrichtung. Derartige Teieskop- 
tische werden bspw. benutzt, um Regalanlagen mit Gu- 
tem zu beschicken. bzw. ihnen Guter zu entnehmen. 
Solche Guter konnen auf Paletten oder in Transportka- 
sten verladene Artikel oder ggfs. auch anders verpackte 
Lagerguter sein, und die Teleskoptische konnen auf Wa- 
gen oderschienengebundenen Saulen angeordnet sein. 

Die lastenubernehmenden Aufnaiunetische sowie die 
sie tragenden Schlitten sind iiblicherweise gegen den 
Grundrahmen durch einen in diesem vorgesehenen, ih- 
nen gemeinsamen Antrieb verschiebbar, wobei die Ver- 
schiebung des Schlittens gegen den Grundrahmen zu 
der des Aufnahmetisches gegenuber dem Schlitten in 
fesien Verhaltnissen steht Es gibi jedoch bisher uner- 
fuUte Wunsche, zur Inspektion der Last, zu deren Ent- 
nahme und insbesondere zur Teilentnahme von be- 
stimmien Standpunkten aus zusatzlich den Aufnahme- 
tisch gegen den Schlitten verschiebcn zu konnen, ohne 
diesen gegenuber dem Grundrahmen zu bewegen, so 
daB die Gesamtlange des Teleskoptisches sich hierbei 
nicht oder nicht wesentlich andert, und dieser bspw. in 
einer Regalgasse weiterhin verschiebbar bleibt. 

Die Erfindung geht daher von der Aufgabe aus, die 
Antriebe eines Teleskoptisches so auszubilden, daB 
wahlweisc entweder der Aufnahmetisch zur Aufnahme 
Oder Abgabe von Lasten in bisheriger Weise ausf ahrbar 
ist. fur bestimmte Zwecke, wie bspw. die Inspektion der 
Lasten oder die Enmahme von Lasten oder Teillasten 
jedoch der Aufnahmetisch separat auf dem Schlitten 
verschiebbar ist, ohne daB dieser selbst aus seiner 
Grundstellung gegenuber dem Grundrahmen gefuhrt 

^'^^e Losung dieser Aufgabe ist im Patentanspruch 1 
gekennzeichnet Durch die Aufteilung der Antriebsvor- 
richtung in zwei Teilantriebe und diesen jeweils z.uge- 
ordnete Obertragungsmittel wird erreicht. daB bei der 
Benutzung des ersten der Teilantriebe sowie ggfs. mit 
einem Teilhub des zweiten Teilantriebes und der zuge- 
ordnetcn Oberu-agimgsmittel das ubliche teleskoparti- 
ge Ausschieben sowohl des Schlittens als auch das wei- 
tere Ausschieben des Aufnahmetisches erfolgen, wah- 
rend der zweite Teilantrieb mit den ihm nachgeordne- 
ten Obertragungsmitteln die Verschiebung des Aufnah- 
metisches gegenuber dem Schlitten bestimmt, ohne auf 
cUe Verschiebung des SchUttens gegenuber dem Grund- 
rahmen cinzuwirken. 

Die Erfindung zweckmaBig, vorteilhaft und erfmde- 
risch weiterbildende Merkmale sind in den Unteran- 
spruchen gekennzeichnet. 

Im einzelnen sind die Merkmale der Erfmdimg an- 
hand der Beschreibung eines Ausfuhrungsbeispieles m 
Verbindung mit dieses und dessen Wirkungsweise dar- 
siellenden Zeichnungen erlautert. Es zeigen hierbei: 

Rg. I Die Ausgangsstellung eines Teleskoptisches m 
bezug auf eine zu 0bemehmende Last. 

Fig. 2 den ausgeschobenen Teleskoptisch nach Uber- 
nahme der Last, 

Fig. 3 die ubernonmiene Last in der AusgangssteUung 
des Teleskoptisches, 

Fig. 4 den Teleskoptisch mit einer m erne Stellung zur 
OberprOfung oder Entnahme von Teillasten verschobe- 
nen Stellung des Aufnahmetisches, und 



Fig. 5 eine Prinzipdarstellung des Teleskoptisches mit 
BerOcksichtigung sowohl der Teilantriebe als auch der 
Obertragungsmittel 

In Fig. 1 ist ein Teleskoptisch 1 in seiner Grundstel- 
5 lung dargestellt. bei der uber dem Grundrahmen 2 der 
Schlitten 3 und auf ihm der ausfahrbare Aufnahmetisch 
4 jeweils mittensymmetrisch stehen, wahrend eine aus 
einem Regallager zu entnehmende Last als Palette 5 
daneben dargestellt ist. 
to Fig- 2 zeigt den Teleskoptisch 1 nach Ausfahren des 
Schlittens 3 sowie des Aufnahmetisches 4, wobei die 
Palette 5 zu deren Enmahme aus dem Regallager vom 
Aufnahmetisch 4 unterfahren ist. 

Fig. 3 zeigt den gleichen Teleskoptisch nach Ruckf ah- 
15 ren in seine AusgangssteUung, in der der Schlitten 3, der 
Aufnahmetisch 4 und die auf diesem aufliegende Last, 
die Palette 5, in mittensymmetrischer Stellung zum . 
Grundrahmen stehen. 

GemaB der Erfmdung ist es nun moglich, den Aufnah- 
20 metisch 4 mit aufliegender Last, der Palette 5. auf dem 
Schlitten 3 linear in eine Stellung zu verschieben, in der 
die Last, die Palette 5. bspw. kontrollierbar ist, ohne daB 
hierbei der Schlitten 3 gegenuber dem Grundrahmen 2 
verschoben wurde. Solange hierbei der Aufnahmetisch 
25 4 nicht uber das Ende des Schlittens 3 hinaus verscho- 
ben wird, fmdet somit auch keine Verlangerung des Te- 
leskoptisches I stati, so daB dieser in dieser Stellung. 
beim Anfahren derselben oder beim Ruckfahren des 
Aufnahmetisches 4, bspw. entiang der Gasse eines Re- 
30 galhochlagers bewegbar isL 

Im einzelnen ist ein solcher Teleskoptisch 1 m Fig. 5 
dargestellt, wobei der Grundrahmen wieder mit der Re- 
ferenznummer 2 bezeichnet ist, und der auf diesem ver- 
schiebbare Schlitten 3 den Aufnahmetisch 4 fuhrt. 
35 Als erster Teilantrieb ist ein Getriebemotor 6 vorge- 
sehen. der ein Ritzel 7 antreibL Ober dieses Ritzel 7 und 
um Umlenkrader 8 und 9 ist eine als Laschenkette aus- 
gebildete Antriebskettc 10 gef tthrt, die durch einen Ket- 
tenspanner 11 gestrafft ist, der als mittels ernes durch 
40 Fedem vorgespannten Hebels gegen die Anuiebskette 
10 gedriicktes Ritzel ausgefiihrt ist. In diese endlose 
Antriebskette greift der Schlitten 3 in seiner Ausgangs- 
steUung vennittels zweier Mitnehmer 12 und 13 em. 
Beim Vorschub des SchUttens 3 bspw. nach links veriaBt 
45 der Mimehmer 12 das GUed der RoUen- Laschenkette, m 
das er eingriff, wahrend der Mitnehmer 13 weiterhin im 
Eingriff bleibt und weiteren Vorschub entsprechend 
dem Umlauf der Anuiebskette 10 vermittelL Die Um- 
lenkrader S, 9 sind entweder so ausgebildet, daB sie nur 
50 die Laschen der Antriebskette 10 abzustutzen vermo- 
gen und der Mitnehmer 12 oder 13 beim Uberfahren der 
Umlenkrader 8. 9 durt:h deren Zwischenraum aufge- 
nommcn wird, oder aber die Mimehmer werden so aus- 
gebildet, daB sie beim Auflaufen auf eines der Umlenk- 
55 rader elastisch gegen die Kraft einer Feder hochge- 
driickt werden. Die vom Getriebmotor 6 uber Ritzel 7 
der endlosen Antriebskette 10 mitgeteilte Bewegung 
bestimmt damit den linearen Vorschub des Schlittens 3. 
Der Grundrahmen 2 enthalt einen zweiten Getriebe- 
60 motor 14. der eine einseitig durch ihn und auf de- gegen- 
abcrliegenden Seite durch einen Lagerbock 15 drchbar 
gelagerte Gcwindespindel 16 anzutreiben vermag. Die 
Gewindespindel 16 ist von einer Spindehnutter 17 um- 
griffen, die mit einer Briicke 18 verbunden ist, deren 
e5 freies Ende einen Wagen 19 verschiebt, der durch erne m 
der Figur nicht dargestellte Unearfuhrung im Grund- 
rahmen 2 gefahrt ist. Mit den beiden Enden des Wagens 
ist jeweils cine Obertragungskcttc 20 bzw. 21 verbun- 
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den, die vermittels von Umlenkritzein 22 jeweils um ein 
Ende des Schlittens 3 gefuhrt sind. und deren freie Ende 
vermitiels von Kettenspannem 23 mit dem Aufnahme- 
tisch4 verbunden sind 

Aus der in Fig. 5 dargesteiiten Grundsteilung sind da- 5 
her folgende Bewegungen moglich: Bei der Beaufschla- 
gung des durch den Getriebemotor 6 dargesteiiten er- 
sten Teilantriebes wird die endlose Antriebskette 10 
rechis- bzw. bnkslaufig in Bewegung gesetzt und nimmt 
nierbei den Schlitten 3 mit, wobei nach kurzem Lauf in 
einer der Mitnehmer 12, 13 des SchUttens 3 die An- 
triebskette 10 verlaBt und der andere der xMitnehmer 
weiterhin die Verbindung zwischen dem Schlitten 3 und 
der Antriebskette 10 aufrecht erhali. bis die gewunschte 
AusfahrsteUung des durch die Mitnehmer mit der An- 15 
triebskette 10 verbundenen Schlittens 3 erreicht ist Im 
Ausgangszustand der Fig.5 steht der Wagen 19 in sei- 
ner MittelsteUung und fixiert die mit ihm verbundenen 
Enden der Obertragungsketten 20 und 21 am Grundrah- 
men Z Wird nun, wie eben beschrieben, der Schlitten 3 20 
aus gefahren, so stoBen die entsprechenden Umlenkrit- 
zei 22 beim Vorschub des Schlittens 3 in die in Bewe- 
gungsrichtung vorn liegende, durch die Obenragungs- 
kette 20 bzw. 21 gebUdete Schleife und ziehen damit in 
an sich bekannter Weise den Aufnahmetisch 4 in der 25 
Verschieberichtung des Schlittens 3 auf diesem vor- 
warts. Beim Antrieb der endlosen Antriebskene 10 wird 
damit nach entsprechendera Uralauf der Antriebskette 
10 entgegen dem Uhrzeigersinne und unterstiitzendem 
Antrieb durch den zweiten Teilantrieb die in Fig. 2 dar- 30 
gestellte zulassige Extremstellung des Schlittens 3 sowie 
des Aufnahmetisches 4 erreichL - In entsprechender 
Weise wu-d durch gegenlaufiges Umlaufen der An- 
triebskette 10 die auch in Fig. 3 gezeigte Grundsteilung 
wieder erreicht. ^ 

^11 jetzt der Aufnahmetisch 4, um an definierter Stcl- 
le Zugriff zur aufgenonunenen Last zu erhalten, ver- 
schoben werden, so wird der durch den Getriebemotor 
14 dargestellte zweite Teilantrieb betatigt und die Ge- 
wmdelspindel 16 angetrieben. Durch das Drehen der 40 
Gewuidespindel verschiebt sich deren Spindelmutter 17 
und nimmt mittels der Briicke 18 den Wagen 19 miL 
Dadurch aber wcrdcn die auch als zweites Obertra- 
gungsmittel wirkenden Obertragimgsketten 20 und 21 
vom Wagen 19 gezogen und fordem damit bei auf dem 45 
Grundrahmen 2 in synunetrischer Steilung verbleiben- 
den Schlitten 3 ausschlieBlich den Aufnahmetisch 4 
bspw. in seine in Fig. 4 dargesteUte Position, in der der 
erwunschte Zugriff stattfinden kann. ZweckmaBig wer- 
den die jeweUs zulassigen Extremstellungen durch die 50 
Steuervomchtungen der Teilantriebe, im Ausfuhrungs- 
beispiel der Getriebemotoren 6 und 14, begrenzt, und 
zusStzlich sind sicherheitshalber und vorteilhaft noch in 
der Fig. 5 nicht dargestellte mechaniscfae Anschlage 
vorgesehen. Die Teilantriebsvorrichtungen sind nicht 55 
auf die dargesteiiten Ausf uhrungen beschrankt; so kon- 
nen bspw. die Antriebe des Schlittens 3 sowie des Wa- 
gens 19 durch Zahnstangen bewirkt werden, in die von 
den Teilantriebsvorrichtungen betriebene Ritzel ein- 
greifen. wobei an die SteUe von Zahnstangen gestreckt so 
gehaltene Laschenketten u-eten konnen. Auch konnten 
die Ubertragungsketten 20 und 21 durch eine gemeinsa- 
me Kcttc ersetzt werden, in die im Grundrahmen 2 
gelagene Ritze! eingreifen. An die Stelle von Ketten 
kdnnen Scile. Riemen und/oder Bander u-eten. SchlicB- ^ 
Iich kdnnen Verschiebungen des Schlittens 3 und/oder 
des Wagens 19 durch Druckmittelzylinder bewirkt wer- 
den. In vielen Fallen bewShrt es sich. die Tcilantriebs- 



mittel, insbesondere aber die Obertragungsvorrichtun- 
gen. doppelt vorzusehen. um seiUich ablenkende Mo- 
mente beim Vorschub von Schlitten und Aufnahmetisch 
auszuschiieBen. In alien diesen FaDen lassen sich Schlit- 
ten und Auftiahmetisch nach Wunsch gemeinsam bewe- 
gen, Oder aber, vorzugsweise in MittelsteUung des 
Schlittens, der Aufnahmetisch ailein uber den Schlitten 
vorschieben, wobei die jeweiligen Teilantriebe zur Er- 
leichterung ihrer Beaufschlagung im Grundrahmen 2 
gehalten sind 

Patentanspriiche 

1. Teleskoptisch mit einem Grundrahmen, minde- 
stens einem linear ausfahrbaren Schlitten und ei- 
nem auf diesem linear gefiihrten Aufnahmetisch 
und mit einer die linearen Verschiebungen bewir- 
kenden Antriebsvorrichtung. dadiut± gekenn- 
zeichnet, daB die Antriebsvorrichtung mit einem 
ersten TeOantrieb (Geu-iebemotor 6, Riizel 7) auf 
ein die lineare Verschiebung alleine des ausfahrba- 
ren Schlittens (3) bewirkendes Obertragungsmittei 
(Antriebskette 10, Mitnehmer U 13) einwirkt und 
daB der Schlitten (3) ein durch seine Bewegung 
gegen die Basis (1) betriebenes, auf den von ihm 
gefuhrten Aufnahmedsch (4) einwirkendes zweites 
Uberiragungsmittel (Ubertragungsketten 20, 21) 
aufweist, wobei ein zweiter Teilantrieb (Getriebe- 
motor 17, Gewindespindel 16) auf das zweite Ober- 
tragungsmittei einwirkt und es zusatzlxch anzutrei- 
ben vermag. 

2. Teleskoptisch nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die beiden Teilantriebe (Getriebmo- 
tore 6, 14) ortsfest mit dem Grundrahmen (2) ver- 
bunden sind. 

3. Teleskoptisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB als Obertragungsmittei endli- 
che Oder endlose, ggf. umlaufende, ICetten (10, 20, 
21) vorgesehen sind. 

4. Teleskoptisch nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB als Obenragungsmit- 
tel endliche oder endlose, ggf. umlaufende. Seilzuge 
vorgesehen sind. 

5. Teleskoptisch nach einem der Anspruche I bis 4, 
dadurch gekennzeichnet daB als Obertragungsmit- 
tei Zahnstangen vorgesehen sind 

6. Teleskoptisch nach einem der Anspruche 1 bis 5. 
dadurch gekennzeichnet, daB als Obertragungsmit- 
tei Riemen oder Bander vorgesehen sind. 

7. Teleskoptisch nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das zweite Teilan- 
triebsmittel eine motorisch (Getriebmotor 14) an- 
getriebene Gewindespindel (16) mit auf ihr geffihr- 
ler Spindelmutter (17) aufweist, welche an das 
zweite Obertragungsmittei (Ketten 20, 21) angreift 
8- Teleskoptisch nach mindestens einem der An- 
sprtlche 1 bis 7. dadurch gekennzeichnet, daB als 
Antriebsraittel Getriebemotore (6, 14), Hydraulik- 
motore und/oder Druckmittelzylinder vorgesehen 
sind. 
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